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EVDWell 

单电极电子膨胀阀—双阀控制器 

 

 

 

 

 

 

 



产品简介 

 EVDWell 是一款单对极步进电机控制器， 可以独立管理两路电子膨胀阀。此驱动器采用 DIN 导轨安装方式， 配备

插拔式接线端子。EVDWell 可用于控制制冷剂过热度，优化制冷回路能效。EVDWell 支持各种类型的制冷剂和兼容市场

上主流品牌的电子膨胀阀。EVDWell 具有多种保护功能，如：低过热度保护、高蒸发压力(MOP)保护、低蒸发压力(LOP)

保护和高冷凝温度保护等，具有热气旁通、蒸发器压力控制(EPR)和气体冷却器下游阀门控制等特殊功能。如果将 

EVDWell 驱动器通过 Modbus 集成到专用的 UX*系列控制器上，它能够控制带有数码涡旋压缩机的制冷回路中的电子膨胀

阀。 

此驱动器可通过网络与下列装置相连： 

• 通过 RS485/Modbus 与 UX*可编程控制器连接；

• 通过 RS485/Modbus 与远监控器（如电脑，云平台等）连接。

这种情况下，驱动器是通过开关量输入端进行开/关控制。通过正确的配置，可以用开关量输入 1或 2控制驱动器的开/

关以及调节的启动/停止。开关量输入 1和 2 可以设置用于：

- 除霜后阀调节优化；

- 电池低电量报警管理；

- 阀强制打开（100%打开）；

另外驱动器 A（分别是输入 S1和 S2）输入端还可以作为一个可输入 4~20mA 或 0~10Vdc 模拟信号的简单定位器使用，驱

动器 B（输入 S3）输入端可以作为一个可输入 4~20mA 信号的简单定位器使用。 

EVDWell 内置两个 LED 显示器和四个操作按钮，便于客户安装和配置参数。一般情况下，通过显示器指示和按钮操作，

仅设置四个参数的设置驱动器即可以正常工作： 

 制冷剂类型

 电子膨胀阀型号

 压力传感器类型

 主控制(机组类型,比如冷柜、展览柜)类型

产品特点 

• 可独立控制2路单对极电子膨胀阀；

• 内置RS485总线接口，方便网络连接;

• 兼容多种类型阀门和制冷剂；

• 过热度控制具有完善的保护功能：如低过热度、MOP、LOP高冷凝温度保护功能；

• 自适应过热度控制；

• 内置LED显示屏和操作键盘，方便状态查询和参数配置

• 参数受密码保护；

• 可通过配置使用电压型或电流型压力传感器

• 可输入4至20mA或0至10Vdc信号，将驱动器作为由外部信号控制的定位器使用；

• 电源故障时阀关闭的管理；

• 高级报警管理

• 待机时阀的位置可由参数设置；

• 支持最多5个控制器共享1个压力传感器
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DIN 导轨安装及尺寸(单位：mm) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



                                                                                                                                                  
www.corestart.cn 

接线端说明 

-/~   +/~ 交直流电源，当使用直流开关电源时，+代表 V+， -代表 V- 

VBAT 备用电源 

 
接电子膨胀阀 5根电源线 

CA、NOA/  CB、NOB 驱动器报警继电器输出(Cx：公共端，NOx：常开输出)， A 对应驱动器A, B 对应驱动器 B 

Vout 
有源传感器供电电压输出（13V或 5V），由S1_0 参数配置 

GND 信号地 

S1 
传感器 1(电流型或电压型压力传感器)或 4至 20mA 外部信号， 由S1_0 参数配置 

S2 
传感器 2(NTC 或 PT1000 温度传感器)或 0至 10V 外部信号， 由S2_0 参数配置 

S3 
传感器 3(电流型或电压型压力传感器)或 4至 20mA 外部信号由S3_0 参数配置 

S4 
传感器 4(NTC 或 PT1000 温度传感器)， 由S4_0 参数 

ID1 
开关量输入端 1 ，另一端接 GND，功能请查看id1 参数配置，无源信号，严禁通电 

ID2 
开关量输入端 2另一端接 GND，功能请查看id2 参数配置，无源信号，严禁通电 

A RS485  A 或 Tx/Rx+ 

B RS485  B 或 Tx/Rx- 
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LED 显示屏及按钮操作 

 

编码 正常 报警 

① 
点亮时表示所显示为阀 A参数 

 

② 
点亮时表示所显示为阀 B参数 

 

③ 
闪烁表示阀开，    常亮表示全开 

上面+表示阀 A 

下面+表示阀 B 
 

⑧ ⑩参数代码对应的值  

⑨ 
闪烁表示阀关，    常亮表示全关 

上面-代表阀 A 

下面-代表阀 B 

 

⑩ 参数代码 和故障代码交替显示 

功能键 短按 长按（3 秒） 

 

--进入参数设置菜单（密码 22） 

--返回上级菜单 

同 短按 

 

--参数值查看（非参数编辑状态） 

--参数下翻 

--值减小 

--值快速减小 

 

--参数值查看（非参数编辑状态） 

--参数上翻 

--值增大 

--值快速增加 

 

--保存数值到驱动器 RAM 

--进入参数编辑（成功输入密码后） 保存数值到 EEPROM 
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驱动器参数列表 

（注意：A：模拟数据，D：数字量数据，I：整型数据， R：可读， W：可写） 

显示字符 功能描述 默认值 最小值 最大值 单位 类型 性质 

阀 A 
Modbus  
地址 

阀 B 
Modbus  
地址 

以下参数不需要输入密码即可查看，操作步骤如下： 

非参数编辑状态下按 （向下）或 （向上）键即可进行状态参数的查看，上排四位数码管显示参数字符，下排四位数码管显示对应数值， 对应数码管被点亮时，表示该

参数是阀 A 相关， 对应数码管被点亮时，表示该参数是阀 B 相关， 均不点亮则为系统共用参数 

PSd 
密码输入 22  

Opn 
阀开度 0 0 100 % A R 16 65 

SHr 
调节设定点 0 -60 200 K A R 20 66 

SH 
实时过热度 0 -40 180 K A R 9 67 

Sut 
吸气温度 0 -60 200 °C A R 4 68 

EVt 
蒸发温度 0 -60 200 °C A  R 5 69 

EVp 
蒸发压力 0 -20 200 bar A R 6 70 

CdP 
冷凝压力 0 -20 200 bar A R 10 

Cdt 
冷凝温度 0 -85 200 °C A R 11 

tMt 
温控器温度读值 0 -60 200 °C A R 12 

EPR 
EPR 背压 0 -20 200 bar A  R 8 71 

Hgp 
热气旁通压力 0 -20 200 bar A R 13 72 

Hgt 
热气旁通温度 0 -85 200 °C A R 7 73 

C2t 
CO2 出口温度 0 -85 200 °C A R 15 74 

C2P 
CO2 出口压力 0 -20 200 bar A R 14 75 

C2S 
CO2 出口压力设定点 0 -20 200 bar A R 17 76 
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AMP 
4~20mA 输入值 4 4 20 mA A R 18 77 

VOL 
0-10VDC 输入值 0 0 10 V A R 19 

/1 
传感器 S1 读数 0 -20 200 bar/

mA 
A R 0 

/2 
传感器 S2 读数 0 -60 200 °C A R 1 

/3 
传感器 S3 读数 -20 200 200 bar/

mA 
A R 2 

/4 
传感器 S4 读数 0 -20 200 °C A R 3 

/5 
开关量输入 ID1 状态 0 0 1 - D R 13 

/6 
开关量输入 ID2 状态 0 0 1 - D R 14 

rLy 
继电器输出状态 0 0 1 - D R 8 30 

LcL 
液位传感器读值 0 0 100 % A R 115 116 

Scp 
过冷度冷凝压力 0 -20 200 bar A R 107 

Sbt 
过冷度气泡温度 0 -60 200 °C A R 108 

SLt 
过冷度液态温度 0 -60 200 °C A R 109 

ScV 
实时过冷度 0 -40 180 K A R 110 

以下参数需要输入正确的密码后才能查看和修改，操作步骤如下： 

非参数编辑状态下按  数码管显示PSd 字符,提示输入密码按 后数码管显示0按 或 增加或减少数值直到想要输入的密码值按 ，密码正确则显示

C01按 或 切换字符按 进入字符对应的数值修改状态（参数值会闪动） 

 
注意： 

 参数修改后短按 ，仅保存参数到 RAM 中，断电不保存，如需保存，请长按 3 秒 

 修改多个参数，可先保存在 RAM 中, 仅需要最后一次长按    3 秒，即可实现全部修改内容的断电保存 
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C01 

电子膨胀阀类型 

0=自定义阀 
1= 单对极阀- 500 步   膨胀阀 
2= 单对极阀- 2800步   球阀                            

1 0 2 - I R/W 141 181 

C02 

制冷剂类型 
1= R22 2= R134a 3= R404A 4= R407C      5= R410A 
6= R507A 7= R290 8= R600 9= R600a 10= R717 
11= R744 12= R728 13= R1270   14= R417A    15= R422D 
16= R413A 17= R422A  18= R423A   19= R407A    20= R427A 
21= R245FA        22= R407F   23=R32          24=HTR01       25= HTR02  
26=R23                27 = R1234yf 28 = R1234ze  29 = R455A      30 = R170 
31 = R442A          32 = R447A   33 = R448A     34 = R449A      35 = R450A 
36 = R452A          37 = R508B   38 = R452B     39 = R513A      40 = R454B 
41 = R458A          42 =R515B  43=R1233zd(E) 44=R454C 45=R142B 
46= R438A 

3 1 46 - I R/W 140 182 

C03 

主要控制： 

1= 分体式陈列冷柜/冷库 
2= 自带压缩机陈列冷柜/冷库 
3= “扰动式” 陈列冷柜/冷库 
4= 陈列冷柜/冷库，具有亚临界CO2 
5= R404A冷凝器用于亚临界CO2 
6= 空调器/冷水机组带板式换热器 
7= 空调器/冷水机组带壳管式换热器 
8= 空调器/冷水机组带翅片式换热器 
9= 空调器/冷水机组，可变冷量系统 
10= “扰动式” 空调器/冷水机组 
11= EPR 背压 
12= 热气旁通压力 
13= 热气旁通温度 
14= 超临界CO2气体冷却器 
15= 模拟量定位器 (4 ~ 20 mA) 
16= 模拟量定位器 (0 ~ 10 V)，仅阀A支持 
25= 蒸发器液位控制 
26= 冷凝器液位控制 

1 1 26 - I R/W 142 183 

C04 

继电器设置 

1= 禁用 
2= 报警继电器（报警时打开，） 
3= 电磁阀继电器（待机时打开） 
4= 阀继电器+报警（待机时和控制报警时打开） 
5=逆向报警继电器（报警时闭合） 
6=阀状态继电器（阀闭合时继电器打开） 
7=直接通过命令控制 
8=错误关闭报警继电器（报警时打开） 
9=反向错误关闭报警继电器（报警时关闭） 

2 1 9 - I R/W 139 184 

C05 

目标过热度设定值 

11 LowSH: 

阙值 

180  K A R/W 49 82 

C06 

热气旁通温度设定值 

10 -60  200  °C  A R/W 27 83 

C07 

热气旁通压力设定值 

3 -20  200  bar A R/W 61 84 

C08 

EPR 压力设定值 

3,5 -20  200  bar A R/W 28 85 

C09 

PID: 比例增益 

15 0 800 - A R/W 47 86 

C10 

PID: 积分时间 

150 0 1000 s I R/W 165 188 

C11 

PID: 微分时间 

5 0 800 s A R/W 48 87 

C12 

LowSH 保护：阈值 

5 -40  过热度设

定值 

K A R/W 55 88 

C13 

LowSH 保护：积分时间 

15 0 800 s A R/W 54 89 
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C14 

LOP 保护：阈值 

-50 -60 (-76) MOP 保

护：阈值 

°C  A R/W 51 90 

C15 

LOP 保护：积分时间 

0 0 800 s A R/W 50 91 

C16 

MOP 保护：阈值 

50 LOP 保

护：阙值 

200  °C  A R/W 53 92 

C17 

MOP 保护：积分时间 

20 0 800 s A R/W 52 93 

C18 

CO2调节系统 A 

3.3 -100 800 - A R/W 62 94 

C19 

CO2调节系统 B 

-22.7 -100 800 - A R/W 63 95 

C20 

液位控制设定值 

50 0 100 % A R/W 118 118 

C21 

低过热度报警延迟(LowSH) 

(0= 报警无效) 300 0 18000 s I R/W 170 189 

C22 

低蒸发温度报警延迟(LOP) 

(0= 报警无效) 300 0 18000 s I R/W 168 190 

C23 

高蒸发温度报警延迟 (MOP) 

(0= 报警无效) 600 0 18000 s I R/W 169 191 

C24 

低吸气温度报警阈值 

-50 -60  200  °C A R/W 25 96 

C25 

低吸气温度报警延迟 

(0= 报警无效) 300 0 18000 s I R/W 136 192 

E00 

EEV关闭步数 

560 0 9999 步 I R/W 163 195 

E01 

EEV最小步数 

50 0 9999 步 I R/W 157 193 

E02 

EEV最大步数 

500 0 9999 步 I R/W 158 194 

E03 

预定位时间 

30 0 18000 s I R/W 217 214 

E04 

待机时阀的位置 

0=25%  1…100% = % 开度 0 0 100 % I R/W 218 219 

E05 

启动时阀开度 (蒸发器/阀容量比) 

50 0 100 % I R/W 164 187 

E06 

待机时阀是否打开 

(0=无效=阀关闭；1=有效 = 阀打开，根据“待机时阀的位置”参数的设定) 0 0 1 - D R/W 22 35 

E07 

启用手动定位阀 

0 0 1 - D R/W 23 31 

E08 

手动定位阀步数 

0 0 9999 步 I R/W 166 180 
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E09 

阀驱动速度 

40 10 200 step/s I R/W 159 196 

ID1 

DI1设置 

1= 禁用 
2= 除霜后优化阀门控制 
3= 电池低电量报警管理 
4= 阀强制打开 (100%) 
5= 调节启动/停止 
6= 调节备份 
7= 调节安全 

5 1 7 - I R/W 212 

ID2 

DI2的设置 

1= 无效 
2= 除霜后优化的阀控制 
3= 电池低电量报警管理 
4= 阀被强制打开(100%) 
5= 调节启动/停止 
6= 调节备份 
7= 调节安全 

5 1 7 - I R/W 137 

S1_0 

传感器S1:  （0 = 自定义范围） 

电压型 (输出=0.5 ~4. 5 V)             电流型 (输出=4 ~ 20 mA)  
1= -1…4,2 bar 8= -1…12 bar 
2= -0,4…9,3 bar                      9= 0…10 bar 
3= -1…9,3 bar 10= 0…18,2 bar 
4= 0…17,3 bar                      11= 0…25 bar 
5= 0,85…34,2 bar                      12= 0…30 bar 
6= 0…34,5 bar                      13= 0…44,8 bar 
7= 0…45 bar 14=共享-0,5…7 bar 
21= -1 ~ 12.8 bar                                15=共享0…10 bar 
22= 0 ~ 20.7 bar                                  16=共享0…18,2 bar 
23= 1.86 ~ 43.0 bar                             17=共享0…25 bar 
24= 液位传感器                                    18=共享0…30 bar 
25=0…60,0bar                                     19=共享0…44,8 bar 
26=0…90,0bar                                     20=外部信号4~20mA 
27=外部信号0~5V                                30=电流型液位传感器 
28=0…20bar 
29=0…25bar 

3 -1 30 - I R/W 143 

S1_1 

S1: 校准偏移量 0 -60 , -60 60 , 60 

 

bar 

mA A R/W 33 

S1_2 

S1: 校准增益，4 ~ 20 mA 1 -20 20 - A R/W 35 

S1_3 

压力传感器 S1：最小值 -1 -20  S1：最大

值 

bar  A R/W 31 

S1_4 

压力传感器 S1：最大值 9,3 S1：最小

值 

200  bar A R/W 29 

S1_5 

压力传感器 S1：最小报警值 -1 -20 (-

290) 

S1：最小

值 

bar A R/W 38 

S1_6 

压力传感器 S1：最大报警值 9,3 

 

S1：最小

报警值 

200  bar A R/W 36 

S1_7 

传感器S1报警管理： 

1=无动作 
2=强制阀关闭 
3=阀处于固定位置 
4=使用备用传感器S3(*) 
(*)不能被选 

3 1 4 - I R/W 151 

S1_8 

传感器S1报警延时 
0 0 240 S I R/W 258 

S1_9 

使能传感器S1 

0=禁用 

1=使能 
1 0 1 - D R/W 15 

S2_0 

传感器S2: 

0=自定义                                               1=  NTC常温型  
2= NTC高温型                                       3= PT1000                   
4=0 ~ 10 V 外部信号                               

1 -1 4 - I R/W 144 
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S2_1 

S2: 校准偏移量 0 -20 , -20 20 , 20 °C , V A R/W 40 

S2_2 

S2: 校准增益，0 ~ 10 V 1 -20 20 - A R/W 42 

S2_5 

温度传感器 S2：最小报警值 -50 -60 

 

S2：最大

报警值 

°C A R/W 45 

S2_6 

温度传感器 S2：最大报警值 105 

 

S2：最小

报警值 

200 °C A R/W 43 

S2_7 

传感器 S2报警管理： 

1=无动作 

2=强制阀关闭 

3=阀处于固定位置 

4=使用备用传感器S4(*) 

(*)不能被选 

3 

 

1 4 - I R/W 152 

S2_8 

传感器S2报警延时 
0 

 

0 240 S I R/W 
259 

S2_9 

使能传感器S2 

0=禁用 

1=使能 
1 

0 
1 - D R/W 

16 

S3_0 

传感器S3: （0 = 自定义范围） 

电压型 (输出=0.5 ~4. 5 V)                电流型 (输出=4 ~ 20 mA)  
1= -1…4,2 bar 8= -1…12 bar 
2= -0,4…9,3 bar                      9= 0…10 bar 
3= -1…9,3 bar 10= 0…18,2 bar 
4= 0…17,3 bar                      11= 0…25 bar 
5= 0,85…34,2 bar                      12= 0…30 bar 
6= 0…34,5 bar                      13= 0…44,8 bar 
7= 0…45 bar 14=共享-0,5…7 bar 
21= -1 ~ 12.8 bar                                15=共享0…10 bar 
22= 0 ~ 20.7 bar                                  16=共享0…18,2 bar 
23= 1.86 ~ 43.0 bar                             17=共享0…25 bar 
24= 液位传感器                                    18=共享0…30 bar 
25=0…60,0bar                                     19=共享0…44,8 bar 
26=0…90,0bar                                     20=外部信号4~20mA 
27=外部信号0~5V                               30=电流型液位传感器 
28=0…20bar 
29=0…25bar 

3 

-1 

30 - I R/W 146 

S3_1 

S3: 校准偏移量 0 -60  60  Bar A R/W 34 

S3_2 

S3: 校准增益，4 ~ 20 mA 1 -20 20 - A R/W 81 

S3_3 

压力传感器 S3：最小值 -1 -20  S3：最大

值 

bar A R/W 32 

S3_4 

压力传感器 S3：最大值 9,3 S3：最小

值 

200  bar A R/W 30 

S3_5 

压力传感器 S3：最小报警值 -1 -20  

 

S3：最大

报警值 

bar A R/W 39 

S3_6 

压力传感器 S3：最大报警值 9,3 

 

S3：最小

报警值 

200  bar A R/W 37 

S3_7 

传感器 S3报警管理： 

1=无动作 

2=强制阀关闭 

3=阀处于固定位置 

1 

1 

3 - I R/W 153 

S3_8 
传感器 S3 报警延时 0 

 

0 240 S I R/W 260 

S3_9 

使能传感器S3 

0=禁用 

1=使能 
1 

0 
1 - D R/W 17 
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S4_0 

传感器S4: 

0=自定义                                               1=  NTC常温型 
2= NTC高温型                                       3= PT1000     

1 

-1 

3 - I R/W 147 

S4_1 

S4: 校准偏移量 0 -20  20  °C  A R/W 41 

S4_5 

温度传感器 S4：最小报警值 -50 -60  

 

S4：最大

报警值 

°C  A R/W 46 

S4_6 

温度传感器 S4：最大报警值 105 

S4：最小

报警值 200  °C  A R/W 44 

S4_7 

传感器 S4报警管理： 

1=无动作 
2=强制阀关闭 
3=阀处于固定位置 

1 1 3 - I R/W 154 

S4_8 
传感器 S4 报警延时 0 0 240 S I R/W 261 

S4_9 

使能传感器S4 

0=禁用 

1=使能 
1 0 1 - D R/W 18 

H00 

恢复全部默认参数（密码 123） 0 0 9999 - I R/W  

H01 
Modbus 通讯地址 1 1 207 - I R/W 138 

H02 

 

Modbus通讯参数 

 

值 波特率 停止位 奇/偶校验 

0 4800 2 无 

1 9600 2 无 

2 19200 2 无 

4 4800 1 无 

5 9600 1 无 

6 19200 1 无 

16 4800 2 偶 

17 9600 2 偶 

18 19200 2 偶 

20 4800 1 偶 

21 9600 1 偶 

22 19200 1 偶 

24 4800 2 奇 

25 9600 2 奇 

26 19200 2 奇 

28 4800 1 奇 

29 9600 1 奇 

30 19200 1 奇 
 

2 0 30 - I R/W 201 

H03 

除霜后启动延迟 10 0 60 分钟 I R/W 167 

H04 

备用电源充电时间 0 0 250 分钟 I R/W 262 

H05 

电源类型 

0= 24 Vac; 1= 24 Vdc 

1 0 1 - D R/W 46 
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H06 

启用单阀模式（0=双阀，1=单阀） 0 0 1 - D R/W 57 

H07 

辅助控制功能: 

1:禁用 

2：基于 S3传感器的高冷凝温度保护 

3：基于 S4传感器的恒温调节 

4：S3 和 S4作为备用传感器 

8：过冷度测量 

9：基于 S3传感器的反向高冷凝温度保护 

无效 1 9 - I R/W 145 

H08 

辅助制冷剂类型 

0= 和主系统相同 
1= R22 2= R134a 3= R404A 4= R407C    5= R410A 
6= R507A 7= R290 8= R600 9= R600a 10= R717 
11= R744 12= R728 13= R1270   14= R417A    15= R422D 
16= R413A 17= R422A  18= R423A   19= R407A    20= R427A 
21= R245FA    22= R407F   23=R32          24=HTR01       25= HTR02  
26=R23    27 = R1234yf 28 = R1234ze  29 = R455A      30 = R170 
31 = R442A    32 = R447A   33 = R448A     34 = R449A      35 = R450A 
36 = R452A    37 = R508B   38 = R452B     39 = R513A      40 = R454B 
41 = R458A    42 =R515B  43=R1233zd(E) 44=R454C 45=R142B 
R46=R438A 

3 1 46 - I R/W 223 

H09 

高冷凝温度保护阈值 80 -85 200 °C A R/W 57 

H10 

高冷凝温度报警延时 600 0 18000 s I R/W 171 

H11 

高冷凝温度保护积分时间 20 0 800 s A R/W 56 

H12 

恒温调节设定点 0 -85 200 °C A R/W 60 

H13 

恒温调节回差 0.1 0.1 100 °C A R/W 59 

H14 

恒湿调节过热度设点偏移量 0 0 100 K A R/W 58 

H15 

排气过热度设定点 35 -40 180 K A R/W 99 

H16 

排气温度设定点 105 -85 200 °C A R/W 100 

H17 
阀 B 阀 A 

bit3 bit2 bit1 bit0 

0=1-2 相励磁 

1=2-2 相励磁 

0=正转 

1=反转 

0=1-2 相励磁 

1=2-2 相励磁 

0=正转 

1=反转 

将对应二进制设置转成十进制后输入控制器 

例如：1111(二进制) 等于 15（十制进） 

0 0 15 - I R/W 265 
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电气规格 
 
电源 

24 Vac (+10/-15%) 50/60 Hz，配备一个T（慢断）型2 A保险丝。 

24 Vdc (+10/-15%) ，配备一个T型（慢断）2 A保险丝。 （需要更改H05参数） 

最大功耗 25.0 W； 

备用电源 18 Vdc+/-5%。电源线最长为5 m。 

电机接线 5芯屏蔽电缆AWG18/22，最大长度为10m或AWG14，最大长度为50m 

数字输入端接线 要启用的数字输入端由无电压触点或晶体管连接至GND。闭合电流5mA；最大长度为<30m 
 

 

传感器  

(Lmax=10m) 

S1 电压型压力传感器(0.5至4..5V)： 

• 分辨率为满量程的0.1%； 

• 测量误差：最大为满量程的2%；一般为满量程的1% 

电流型压力传感器(4至20mA)： 

• 分辨率为满量程的0.5%； 

• 测量误差：最大为满量程的8%；一般为7%满量程的 

共享电流型压力传感器(4至20mA)。最多可连接5个驱动器 

S2 常温NTC： 

• 25°C时为10KΩ ，测量范围：-40至90°C； 

• 测量误差：-30至50°C范围内为1°C；50至90°C范围内为2°C 

高温NTC： 

• 25°C时为50KΩ ，测量范围：-40至150°C； 

• 测量误差：-20至115°C范围内为1.5°C；此范围外为4°C 

PT1000： 

• 支持A类和B类； 

测量范围：-85至100°C  

0至10V输入(最大12V) 

• 分辨率为满量程的0.1%； 

• 测量误差：最大为满量程的9%；一般为满量程的8% 

S3 电压型压力传感器(0至5V)： 

• 分辨率为满量程的0.1%； 

• 测量误差：最大为满量程的2%；一般为满量程的1% 

电流型压力传感器(4至20mA)： 

• 分辨率为满量程的0.5%； 

• 测量误差：最大为满量程的8%；一般为满量程的7% 

共享电流型压力传感器(4至20mA)。最多可连接5个驱动器。 

电压型组合压力传感器(0至5V)： 

• 辨析率为满量程的0.1%； 

• 测量误差：最大为满量程的2%；一般为满量程的1% 

S4 常温NTC： 

• 25°C时为10KΩ ，测量范围：-40至90°C； 

• 测量误差：-30至50°C范围内为1°C；50至90°C范围内为2°C 

高温NTC： 

• 25°C时为50KΩ ，测量范围：-40至150°C； 

• 测量误差：-20至115°C范围内为1.5°C；此范围外为4°C 

PT1000： 

• 支持A类和B类； 

• 测量范围：-85至100°C 

继电器输出端 
 

SPST，常开触点；5A，250 Vac 阻性负载； 2 A, 250 Vac 感性负载 (PF=0 .4)；  

压力传感器传感器电源 +5 Vdc+/-2% 或 10.5 Vdc+/-10% 

RS485串行连接 最长1000m，屏蔽电缆 

组装方式 导轨安装 

接头 插拔式端子，间距5.0mm，电缆截面0.5至2.5 mm2 (12 至 20 AWG) 

尺寸(mm) 长x高x宽=120x57.7x75.6 

工作条件 -25至60°C 相对湿度<90%，无凝露 

贮存条件 -35至60°C 湿度90%rH，无凝露 

保护指数 IP20 

执行标准 
电气安全： EN 60730-1, EN 61010-1, UL873, VDE 0631-1 

电磁兼容性： EN 61000-6-1, EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61000-6-4; EN61000-3-2, EN55014-1, EN55014-2, 

EN61000-3-3. 
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报警种类 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
报警类型 

 
报警原因 

 
故障代码 

 
Modbus 地址 
(0x02 指令)  
 
驱动器A     驱动器B 

 
重设 

 
对控制的影响 

 
检查/解决办法 

传感器 S1 传感器S1故障或超过设定的报警范

围 

 
P1 

3 自动 取决于参数“传感器S1

报警管理” 

检查传感器接线。 

检查参数“传感器S1报警管理”和“压力传感器

S1：最小和最大报警值” 

传感器 S2 传感器S2故障或超过设定的报警范

围 

 
P2 

4 自动 取决于参数“传感器S2

报警管理” 

检查传感器接线。 

检查参数“传感器S2报警管理”和“压力传感器

S2：最小和最大报警值” 

传感器 S3 传感器S3故障或超过设定的报警范

围 

 
P3 

5 自动 取决于参数“传感器S3

报警管理” 

检查传感器接线。 

检查参数“传感器S3报警管理”和“压力传感器

S3：最小和最大报警值” 

传感器 S4 传感器S4故障或超过设定的报警范

围 

 
P4 

6 自动 取决于参数“传感器S4

报警管理” 

检查传感器接线。 

检查参数“传感器S4报警管理”和“压力传感器

S4：最小和最大报警值” 

LowSH(低过热度) 激活LowSH保护 
 
LsH 

11 25 自动 已激活保护作用 检查参数“LowSH机制：报警阈值和延迟” 

LOP(低蒸发温度) 激活LOP保护 
 
LOP 

9 26 自动 已激活保护作用 检查参数“LOP机制：报警阈值和延迟” 

MOP(高蒸发温度) 激活MOP保护 
 
MOP 

10 27 自动 已激活保护作用 检查参数“MOP机制：报警阈值和延迟” 

低吸气温度 超过阈值和延迟时间 
 
LSu 

0 28 自动 无影响 检查阈值和延迟参数 

EEEPROM 损坏 用于运行的EEPROM和/或设备参数损

坏 

 
EEP 

2 更换驱动器/ 联系服务商 完全停止运转 更换驱动器/联系服务商 

EEV 电机故障 阀门电机故障 
 
EEV 

7 29 自动 中断 检查接线及电机 

驱动芯片故障 

电源故障 电源类型选择不对(F09参数) 

主电源掉电 

 
bpr 

44 自动 阀紧急关闭 检测F09设置是否与实际供电电源一致。 

如使用备用电源，当主电源丢失时也会现些提示 

网络故障 RS485网络故障 
 
nEt 

1 自动 无影响 检测网络连接 

ID1配置错误，独立工作模式ID1=5 
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故障排除 
 

问题 原因 解决方法 

测得的过热度值不正确 传感器测量值不正确 检查并确认测得的压力和温度正确且传感器位置正确。 

检查并确认在驱动器上设置的压力传感器最小和最大压力参数与所安装的压力传感器测量范围相符。 

检查并确认传感器电气接线正确无误。 

制冷剂类型设置错误 检查并更正制冷剂类型参数。 

控制过程中液体回流至压缩机 阀门类型设置错误 检查并更正阀门类型参数 

阀门连接错误(旋转方向相反)并且处于 

打开状态 

手动控制阀门并将其完全关闭或打开，以检查阀门的转动。完全打开一次阀门必须能使过热度下降，

反之则使过热度值上升。如果阀门转动方向相反，检查电气接线。 

过热度设定值太低 检查过热度设定值。开始时将其设为12°C ，检查并确认不再有回流液体。然后逐渐降低设定值，但

始终要确保无回流液体。 

低过热度保护无效 如果低过热度值持续时间过长且阀门关闭缓慢，则增加低过热度度保护阈值并/或下降低过热度保护积

分时间。开始时将阈值设为比过热度设定值低3°C   ，积分时间设为3至4秒。然后逐渐降低低过热度

阈值并增加积分时间，检查并确认在任何运行条件下均无回流液体。 

阀门定子损坏或连接错误 断开定子与阀门及电缆的连接，用普通测试仪测量线圈电阻。两个线圈的电阻值均应在阀规格书标定

的阻值范围内，否则应更换定子。 

最后检查连接驱动器的电缆接线。 

阀门不能关闭 检查过热度值是否总是过低(<2°C)且阀门位置始终为0步。如果是上述情况，将阀门设为手动控制并

完全关闭。如果过热度值始终低，检查电气接线并/或更换阀门。 

在经常达到控制设定值的冷藏柜中设置 

的“开始控制时阀门的开启程度”参数过 

高(仅适用于具有主从结构的冷藏柜) 

在所有用途中均降低“开始控制时阀门的开启程度”参数值，确保对控制温度不会产生影响。 

液体仅在除霜后回流至 

压缩机(仅适用于复合冷藏柜) 

除霜后的控制停顿时间太短 增大“除霜后阀门控制延迟”参数值。 

除霜后和达到运行条件之前驱动器测得的过热度温

度非常低，并持续几分钟 

检查并确认LowSH阈值高于测得的过热度值，并且已激活相应的保护功能(积分时间>0秒)。必要时降低

积分时间。 

驱动器测得的过热度温度并不低，但仍有液体回流

至压缩机组 

设置更敏感的参数，以使阀门能够关闭：将比例系数增加至30，积分时间增加至250秒，微分时间增加

至10秒。 

多个冷藏柜同时除霜 错开除霜开始时间。如果无法错开，在不存在前两种问题的情况下，将涉及到的冷藏柜过热度设定值

和LowSH阈值至少增大2°C。 

阀门过大 更换为较小阀门 

液体只在启动控制器(关闭 

后)时回流至压缩机 

参数“开始控制时阀门的开启程度”设置过高 参照蒸发器额定制冷容量与阀门容量之比检查此参数值；必要时降低此值。 

过热度值围绕设定值左右 

摆动，且幅度大于4°C 

冷凝压力不稳定 检查控制器冷凝器设置，将参数设为较“温和”的值(如增加比例带或增加积分时间)。注：需要的稳

定性包括+/-0.5巴变化。如果此举不起作用或不能更改设置，在“振荡”系统中采用电子膨胀阀控制

参数。 

即使将阀门设为手动控制(处于与工作平均值对应

的位置)，过热度值仍不稳定 

检查不稳定的原因(如制冷剂充填量少)并尽量解决。如不可行，在“振荡”系统中采用电子膨胀阀控

制参数。 

将阀门设为手动控制(处于与工作平均值对应的位

置)时，过热度值不再摆动 

先尝试将比例系数降低(30%至50%).然后按相同比例增加积分时间。在任何情况下均采用稳定系统的推

荐参数设置。 

过热度设定值太低 增加过热度设定值，检查并确认过热度摆动已降低或消失。开始时设为13°C，然后逐渐降低设定值，

确保系统不会再次出现摆动并且设备温度能达到控制设定值。 

在蒸发温度较高的启动阶段，蒸发压

力过高 

MOP保护已禁用或无效 将MOP阈值设置为需要的饱和蒸发温度(压缩机高蒸发温度界限)并将MOP积分时间设置成大于0(建议为4

秒)，来激活MOP保护功能。若要使保护功能更灵敏，降低MOP积分时间 

启动时系统或瞬时条件下制冷剂充填过量(仅适用

于冷藏柜) 

采用“软启动”，每次只启动一个或一小组设施。如果此方法不可行，降低所有设施的MOP阈值。 
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声明 
本规格书版权属苏州核星科技有限公司（以下称本公司）所有，未经书面许可，不可对本规格书

任何部分进行复制、翻译、存储于数据库或检索系统内，也不可以纸质、电子、翻拍、录音等任何手段

进行传播。 

为使您更好地使用本公司产品，减少因使用不当造成的产品故障，使用前请务必仔细阅读本规格

书并按照所建议的使用方法进行使用。如果您不依照本规格书使用或擅自去除、拆解、更换产品内部组

件，本公司不承担由此造成的任何损失。 

您所购买产品的颜色、款式及尺寸以实物为准。 

本公司保留任何产品改进而不预先通知的权力。使用本规格书时，请确认其属于最新有效版本。 

在适用法律允许的范围内，本公司及员工无需承担合同、非合同原因或疏忽行为导致的收入或销

售额的任何损失、数据和信息的丢失、更换产品或维修的成本、对事物或人员的损害、停工或者任何直

接的、间接的、偶然的、实际的、刑罚的、惩罚性的、附加的或余波所及的损害，或者因本产品的安

装、使用或本产品无法使用导致的任何其它责任，即使本公司已被告知可能会发生此类损害。 
 

 

 

 

 

 

 

 

联系方式 

苏州核星科技有限公司 

联系电话：13771791973 

业务邮件：info@corestart.cn 

网         址：www.corestart.cn 


	
	图纸和视图
	模型



